2. Gyakorlat

1. Vezessiik le a rotacié differencial operatorat gémbi koordindta rendszerben! Hasznaljuk fel
a gradiensre kapott formulat:
o 1 0 1 0

= €r— - - . a 1
v=e or + LEY * rsin(ﬂ)e“’&p ()

2. irjuk fel a mozgds egyenletét polar koordindta rendszerben egy sikban mozgd, Iy nyu-
galmi hosszisdgui, D direkciés allandéjia rugd végére kotott tomegpontnak. A potencidlis
energidjat a kovetkezoképpen adhatjuk meg:
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3. Hatdrozzuk meg egyenletes kormozgds esetén a sebesség rotécidjat!
4. Az 1. el6adas harom legye esetében hatdrozzuk meg a sebesség rotacidjat!

5. Szamitsuk ki a gradiensét gémbi koordinata rendszerben a kévetkez6 potencidlnak:
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ahol P 4llandé vektor!

6. Szamitsuk ki a rotdcigjat henger vagy gombi koordinata rendszerben a kévetkezd vek-

tortérnek:
mxr

A =

r3

ahol m egy allandé vektor! Henger koordindta rendszerben célszerli a z tengely iranyat
m-mel parhuzamosan valasztani.

7. Hatarozzuk meg a divergencidjat gombi koordinata rendszerben a kovetkezd aramstiriiségnek:
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